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fv oy INTRODUCCION

PREMISA Y USO DEL MANUAL

Este manual contiene informacion para el montaje, las conexiones y el ajuste de los ordenadores de la familia BRAVO 180S.
Cualquier otra informacion se dara a conocer en fichas especiales, siempre para uso exclusivo del instalador, que contienen informacién especifica
para cada modelo de ordenador.

MODOS DE USO DEL MANUAL

La parte de instalacién de este manual contiene informacién reservada a los instaladores, por lo tanto se utiliza terminologia técnica omitiendo
intencionadamente explicaciones que puedan considerarse necesarias so6lo para los usuarios finales.

LA INSTALACION ESTA RESERVADA A PERSONAL AUTORIZADO ESPECIFICAMENTE PREPARADO. EL FABRICANTE NO SE
HACE RESPONSABLE POR EL USO DE ESTE MANUAL POR PARTE DE PERSONAL NO COMPETENTE O AUTORIZADO.

LIMITACIONES

Las descripciones de las fases de montaje se refieren a un ordenador "genérico", por lo que no se citan modelos especificos a menos que una
determinada practica de instalacién no se refiera a un Unico tipo de ordenador.

RESPONSABILIDAD

Es responsabilidad del instalador realizar cada operacion de instalacion en manera perfecta y luego garantizar al usuario final el correcto funcionamiento
de todo el sistema, ya sea que venga suministrado sélo con componentes ARAG que con componentes de otros fabricantes.

ARAG siempre recomienda usar partes propias en la instalacion de sistemas de mando.

En el caso de que el instalador decida utilizar los componentes de otros fabricantes sin cambiar partes de la instalacién eléctrica o cableados, lo
hara bajo su propia responsabilidad.

Es responsabilidad del instalador verificar la compatibilidad con los componentes y accesorios de otros fabricantes.

Si debido a cuanto citado anteriormente, el ordenador o las partes ARAG instaladas junto con componentes de otros fabricantes sufrieran dafios de
cualquier tipo, no se reconocera ninguna forma de garantia directa o indirecta.




1 DESCRIPCION DEL PRODUCTO
El equipo adquirido es un ordenador que, conectado a una valvula o a un grupo de mando adecuado, permite administrar todas las fases del tratamiento
en agricultura, directamente desde la cabina del vehiculo agricola sobre el cual se encuentra instalado.
Los ordenadores pueden ser conectados a distintos tipos de sensores.
El ordenador se conecta directamente al equipo, gracias a dos cables que se conectan a las valvulas del grupo de mando y del grupo hidraulico y
a los sensores: en la cabina quedan soélo los mandos necesarios para la gestion total del equipo, garantizando de esta manera una gran seguridad
durante el trabajo.
El display de los ordenadores BRAVO 18x permite al operador monitorear constantemente todos los datos relativos a las operaciones en curso, como
la velocidad del medio, la cantidad de liquido distribuido, la superficie total tratada y mas.

2 BRAVO DSB
ARAG ha estudiado y producido un sistema de diagnosis para los ordenadores serie Bravo y los relativos equipos que puedan ser conectados.
BRAVO DSB (céd. 467003) permite realizar una confiable diagnosis del ordenador, del grupo de mando o de todo el equipo, incluso solucionando
eventuales problemas en el equipo.

3 RIESGOS Y PROTECCIONES ANTES DEL MONTAJE

Todas las operaciones de instalacion se deberan realizar con la bateria desconectada y utilizando las herramientas adecuadas,
también se debe utilizar todo tipo de proteccion individual que se considere necesario.

Utilizar EXCLUSIVAMENTE agua limpia para cualquier operacion de test o simulacion del tratamiento: el uso
de productos quimicos para la simulacién del tratamiento puede ocasionar graves danos a quien se
encuentre en los alrededores.

DESTINO DE USO

Este dispositivo ha sido disefiado para la instalacién en maquinas agricolas para tratamiento con barras y pulverizacién.
El equipo esta proyectado y realizado de acuerdo a la norma UNI EN ISO 14982 (Compatibilidad electromagnética - maquinas
agricolas y forestales), cumpliendo con la Directiva 2014/30/UE.

PRECAUCIONES

* No someter el equipo a chorros de agua.

* No usar solventes o gasolina para la limpieza de las partes externas del contenedor.

* No usar chorros de agua directos para la limpieza del dispositivo.

* Respetar la tension de alimentacion prevista (12 Vdc).

e Cuando se realicen soldaduras de arco voltaico, desconectar los conectores de BRAVO y desconectar los cables de
alimentacion.

¢ Usar exclusivamente accesorios o repuestos originales ARAG.
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CONTENIDO DEL PAQUETE

La siguiente tabla indica los componentes que se encuentran dentro del paquete de los ordenadores BRAVO:

ORDENADOR BRAVO 180S

Fig. 1

Leyenda:

Bravo 180S

Manual de instrucciones (DVD-ROM)

Cable de alimentacion

Kit de fijacion

Conector de alimentacion

Cableado de conexién a las valvulas y a los sensores
Sensor inductivo de velocidad

Juntas para conectores valvulas de seccion

ONOUAWN=

ORDENADOR BRAVO 180S CON MANDOS HIDRAULICOS

Fig. 2

Leyenda:

1 Bravo 180S

2 Manual de instrucciones (DVD-ROM)

3 Cable de alimentacion

4 Kit de fijacion

5 Conector de alimentacion

6a Cableado de conexidn a las valvulas y a los sensores
6b Cableado de conexién al grupo hidraulico
7 Sensor inductivo de velocidad

8a Juntas para conectores valvulas de seccion
8b Juntas para conectores valvulas hidraulicas
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7 POSICIONAMIENTO EN LA MAQUINA AGRICOLA

71 Composicion recomendada del equipo

EQUIPO CON VALVULA GENERAL

ESQUEMA DE MONTAJE PARA MAQUINA PARA TRATAMIENTO CON BARRAS CON BOMBA DE MEMBRANA

APLICACIONES PREVISTAS
Fig. 3

Leyenda:

Mm=09®»® XIZTX ITOOW>

Monitor

Bateria

Receptor GPS (opcional)
Bomba de carga

Medidor de caudal

Mando general externo /
sensor de velocidad externo
Sensor de nivel

Sensor de presion

Marcador de espuma

(solo tratamiento con barras)
Sensor de velocidad
Valvula de regulacion
Valvula general

Valvulas de seccion

Grupo hidraulico

EQUIPO CON VALVULA DE DESCARGA

ESQUEMA DE MONTAJE PARA MAQUINA PARA TRATAMIENTO CON BARRAS CON BOMBA DE MEMBRANA

~

APLICACIONES PREVISTAS

Fig. 4

Leyenda:

Mm=O9®» XJISIX IMOOWD

Monitor

Bateria

Receptor GPS (opcional)
Bomba de carga

Medidor de caudal

Mando general externo /
sensor de velocidad externo
Sensor de nivel

Sensor de presion

Marcador de espuma

(solo tratamiento con barras)
Sensor de velocidad
Valvula de regulacion
Valvula general

Valvulas de seccion

Grupo hidraulico

* No conectar el ordenador durante la funcion de encendido (15/54).

w El ordenador debe ser conectado directamente a la bateria de la maquina agricola.

SIGUE
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ESQUEMA DE MONTAJE PARA MAQUINA CON BOMBA CENTRIFUGA

APLICACIONES PREVISTAS

Fig.5

Leyenda:

m="90 JIZX ITMOOWD

Monitor

Bateria

Receptor GPS (opcional)
Bomba de carga

Medidor de caudal

Mando general externo /
sensor de velocidad externo
Sensor de nivel

Sensor de presion

Marcador de espuma

(solo tratamiento con barras)
Sensor de velocidad
Valvula de regulacion
Valvulas de seccion

Grupo hidraulico

El ordenador debe ser conectado directamente a la bateria de la maquina agricola.

* No conectar el ordenador durante la funcion de encendido (15/54).




7.2 Posicionamiento del ordenador

¢ El ordenador serie BRAVO 180S debe ser posicionado en la cabina de mando de la maquina agricola. Prestar atencion a las siguientes precauciones:

>

- NO posicionar el monitor en zonas donde hayan excesivas vibraciones o golpes para evitar dafios o accionamiento
involuntario de las teclas;

- Fijar el dispositivo en una zona suficientemente visible y facil de alcanzar con las manos; tener presente que el monitor no
debe obstruir los movimientos o limitar la visual de la conduccién.

E

Tener presente las distintas conexiones necesarias para el funcionamiento del ordenador, la longitud de los cables y prever un
adecuado espacio para los conectores y para los cables.

Cerca de cada conector hay un simbolo de identificacién de la funcion realizada. Para cualquier referencia sobre la
configuracion de los equipos, consultar el parr. 71 Composicion recomendada del equipo.
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Fijacion del sostén

74

El monitor debe ser posicionado luego de haber fijado el especifico sostén en el lugar deseado (en el parrafo precedente se muestra la plantilla de
perforacion del sostén).

El sostén debe ser extraido de su alojamiento en el monitor (A, Fig. 8) y se debe fijar utilizando los tornillos suministrados (B).

Luego de haber asegurado la perfecta fijacion del sostén, introducir el monitor en el mismo y presionar hasta que quede bloqueado (C).

Fig. 8

Posicionamiento del grupo de mando

YA

75

El grupo de mando debera ser fijado utilizando los sostenes especificos suministrados y montados en el grupo, posicionandolo de acuerdo a las
indicaciones del manual adjuntado al grupo.

ES IMPORTANTE SEGUIR TODAS LAS REGLAS DE SEGURIDAD INDICADAS EN EL MANUAL DEL GRUPO DE MANDO.

Posicionamiento del grupo hidraulico

¥4
A

El grupo hidraulico debera ser fijado en un punto de la maquina donde se encuentre protegido de agentes atmosféricos y del liquido pulverizado
por la misma.

ARAG NO RESPONDE POR DANOS DE CUALQUIER TIPO DEBIDO A LA INSTALA,CIC')N REALIZADA POR PERSONAL
INEXPERTO. SI SE DANA EL SISTEMA DEBIDO A UNA INCORRECTA INSTALACION Y/O CONEXION, SE CONSIDERA CADUCADA
LA GARANTIA.

{ATENCION! NO CONECTAR GRUPOS HIDRAULICOS DIFERENTES DE AQUELLOS PREVISTOS (VER CATALOGO GENERAL
ARAG).

ARAG NO RESPONDE POR DANOS AL PRODUCTO, ERRORES DE FUNCIONAMIENTO INCORRECTO O RIESGOS DE
CUALQUIER TIPO OCASIONADOS POR ESTOS, CUANDO EL MODULO SEA CONECTADO A GRUPOS NO ORIGINALES O NO
SUMINISTRADOS POR ARAG.

10
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8 CONEXION DEL ORDENADOR A LA MAQUINA AGRICOLA

8.1 Precauciones generales para un correcto posicionamiento de los cableados

¢ Fijacion de los cables:
- fijar el cableado de manera que no entre en contacto con 6rganos en movimiento;
- colocar los cables de manera que la torsién o los movimientos de la maquina no los rompan o los dafen.

* Posicionamiento de los cables para evitar filtraciones de agua:
- las ramificaciones de los cables deben estar SIEMPRE dirigidas hacia abajo (figuras mostradas abajo).

CONEXION DIRECTA

Fig. 10

Fig. 9

¢ Introduccioén de los cables en los puntos de conexion:

- No forzar la introduccién de los conectores haciendo excesiva presién o flexion: los contactos podrian danarse y comprometer el correcto
funcionamiento del ordenador.

Utilizar SOLAMENTE los cables y los accesorios indicados en el catalogo, con caracteristicas técnicas adecuadas para el tipo
de uso que debe realizar.




8.2

Conexion de la alimentacion

Dentro del paquete se encuentra el conector de alimentacion (Fig. 1 y Fig. 2 en la pagina 6) para conectar a la bateria de la maquina agricola;
en Fig. 13 se encuentra la plantilla de perforacién del conector de alimentacion.

Conectar el conector de alimentacion a los cables de la bateria utilizando dos faston de 6 mm, como se indica en Fig. 11 y Fig. 12.

Utilizar el cable que se encuentra en el paquete (Fig. 1y Fig. 2 en la pagina 6) para conectar el ordenador a la alimentacion.

a5

Fig. 11 Fig. 12 Fig. 13 Q 26

ADVERTENCIA:

Para no incurrir en el riesgo de cortocircuitos, no conectar los cables de alimentacion a la bateria antes de haber terminado la
instalacion.

Antes de alimentar el ordenador y el grupo de mando asegurarse que la tensidn de la bateria sea la correcta (12 Vcc).
BRAVO 180S es alimentado directamente por la bateria de la maquina agricola (12 Vcc): el encendido se debe realizar SIEMPRE desde el monitor;
luego se debe recordar de apagarlo con la especifica tecla en el panel de mando.

El encendido prolongado del BRAVO 180S con la maquina apagada puede descargar la bateria del tractor: en caso de paradas
prolongadas de la maquina con el motor apagado, asegurarse de haber apagado el ordenador.

La fuente de alimentacion debe ser conectada como se indica en Fig. 14: el ordenador debe ser conectado directamente a la bateria de la
maquina agricola. NO conectar el ordenador durante la funcién de encendido (15/54).

15/30 A

ADVERTENCIA:
¢ El circuito de alimentacion debe estar SIEMPRE protegido con
un fusible de 10 Amperios para automdviles.
* Todas la conexiones a la bateria deben efectuarse utilizando
cables de secciéon minima equivalente a 2,5 mm?.
Para no incurrir en el riesgo de cortocircuitos, no conectar el
conector del cable de alimentacion antes de haber terminado
la instalacion.
e Utilizar cables con terminales adecuados para garantizar la
correcta conexion de cada uno.

Fig. 14

12
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INSTALACION

CONEXION DEL CABLEADO AL GRUPO DE MANDO, AL GRUPO HIDRAULICO Y A LAS FUNCIONES
DISPONIBLES

YA

¢ Utilizar solamente los cableados suministrados con los ordenadores ARAG.

* Prestar mucha atencion a no romper, estirar, arrancar o cortar los cables.

¢ En caso de dafios provocados por el uso de cables inadecuados o no originales ARAG, automaticamente se considera
caducada la garantia.

* ARAG no responde por dafnos a los equipos, personas o animales ocasionados por el incumplimiento de lo descrito
anteriormente.

9.1 Conexion de los conectores multipolares
Conectar los conectores multipolares al monitor (conexiones 1y 2 en la pagina 9) y hacer llegar el otro extremo del cable al grupo de mando y
al grupo hidraulico. Luego de haberse asegurado de la correcta introduccion, girar la virola en el sentido de las agujas del reloj hasta su blogueo.
9.2 Conexion de las valvulas del grupo de mando

e Utilizar valvulas ARAG: en caso de dafos provocados por el uso de valvulas inadecuadas o no originales ARAG,
automaticamente se considera caducada la garantia.

ARAG no responde por danos a los equipos, personas o animales ocasionados por el incumplimiento de lo descrito
anteriormente.

*Todos los conectores de conexion a las valvulas deben tener junta de estanqueidad antes de conectar (Fig. 16).

¢ Controlar el correcto posicionamiento de la junta de estanqueidad para evitar filtraciones de agua durante el uso del grupo de
mando.

El conector 1 debe dirigir la valvula que a su vez debe estar conectada a la seccion 1; luego todas las demas.
Conectar el "conector 1" a la "valvula 1", y luego los demds conectores con nimeros crecientes de izquierda a derecha: la seccién 1 es la que
se encuentra mas hacia la izquierda mirando la maquina desde atras (Fig. 15).

Valvula 1 Valvula 2 Valvula 3 Valvula 4 Valvula 5
Seccion 1 Seccion 2 Seccion 3 Seccion 4 Seccion 5
Fig. 15

Fijar los conectores a las respectivas valvulas de acuerdo a las siglas indicadas en el esquema general de montaje del sistema en vuestro poder
(7.1 Composicién recomendada del equipo):

* Quitar el capuchdn de proteccién (1, Fig. 16) de la valvula eléctrica.

¢ Posicionar la junta (2) haciéndola entrar en el conector (3) luego conectarlo presionando a fondo (4): prestar atencién a no doblar los contactos
eléctricos de la valvula durante la introduccion.

e Atornillar el tornillo (5) hasta su completo ajuste.

En caso que el nimero de conmutadores del monitor sea superior al nUmero de valvulas de seccién, conectar los cables como se
indica en la tabla:

i - CABLES A CONECTAR
N° VALVULAS DE SECCION CONMUTADORES A UTILIZAR A LAS VALVULAS DE SECCION
2 2-4 2-4
3 2-3-4 2-3-4
4 1-2-4-5 1-2-4-5




Conexion de las valvulas hidraulicas

~d

—
@,

— Bravo 180S puede dirigir hasta 7 funciones hidraulicas mediante valvulas de doble efecto.
@ Fijar los conectores a las respectivas valvulas de acuerdo a las siglas indicadas en el esquema general de

‘ ‘ montaje del equipo en vuestro poder (parr. 7.1 Composicion recomendada del equipo).

* Posicionar la junta (1) haciéndola entrar en el conector (2) luego conectar el conector presionando a fondo (3):
m prestar atencién a no doblar los contactos eléctricos en la valvula durante la introduccién.
e Introducir el tornillo en el conector y ajustarlo (4) completamente.

A continuacion se describe la funcién de uso de los conmutadores ubicados en el panel de mando de las
funciones hidraulicas.

Fig. 17

* Conectar el conector marcado "DD" a la valvula piloto y luego los demas conectores, como se indica en la tabla:

MANDO MOVIMIENTO CONECTOR
Movimiento seccién / Apertura interruptor AUX Apertura ﬁ 1:4A
[ [ r———
1-4 Cierre & 1:4C
ﬂ Apertura ﬁ AA
Altura barra
Cierre AC
vy g
ri Apertura ﬁ BA
Bloqueo barra
n Cierre & BC
y Apertura ﬁ CA
Nivelado barra
*Q Cierre & cc

14
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9.4

INSTALACION

Conexion de los sensores y de otras funciones disponibles

YA

9.5

Fijar los conectores a las respectivas funciones de acuerdo a las siglas indicadas en el esquema general de montaje del sistema en vuestro poder
(parr. 7.1).

Los cables del cableado estan marcados con un simbolo de identificaciéon de la funcién realizada: en la tabla se muestran todas
las indicaciones para conectar correctamente el cableado a las funciones disponibles.

Utilizar sensores ARAG: en caso de daios provocados por el uso de sensores inadecuados o no originales ARAG,
automaticamente se considera caducada la garantia.

ARAG no responde por danos a los equipos, personas o animales ocasionados por el incumplimiento de lo descrito
anteriormente.

ITEM CONEXION

F Medidor de caudal

Sensor de presién

Marcador de espuma

Sensor de velocidad

Sensor de nivel

Valvula de regulacion

O|v|(X| |0 D =2

Valvula general

- Las instrucciones para la instalacion de los sensores se adjuntan a los productos.

- Conexion de:

¢ medidor de caudal;

* sensor de presion;

¢ sensor de nivel;

* marcador de espuma.

Todos los sensores ARAG utilizan el mismo tipo de conector. Realizar la conexion entre el conector del sensor y el cableado relativo; luego de asegurar
la correcta introduccidn, presionar hasta bloquear.

Fig. 18 Fig. 19

Pendrive

V2

El pendrive puede ser utilizado para el intercambio de datos con el ordenador BRAVO 180S.

Antes de utilizarlo asegurarse de que el pendrive no se encuentre protegido.
Son compatibles todos los pendrive hasta 8 Gb de memoria.
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10 PROGRAMACION

10.1 Encendido / apagado del ordenador

¢ Encendido ordinario

Version software

m

(1]

0
) a—
17

Fig. 20

Mantener presionada la tecla E S G hasta que se encienda el display: luego de la version software, Bravo 180S visualiza la pantalla de trabajo (Fig. 20).

¢ Encendido para el acceso a la programacion avanzada

Version software Pantalla de trabajo

Fig. 21

Presionar contemporaneamente la secuencia de teclas hasta que se encienda el Bravo. Soltar la tecla E S G manteniendo presionadas las teclas de las flechas
hasta que aparece el Mt Huamzacds (Fig. 21).

* Apagado

Fig. 22

Mantener presionada la tecla E S G hasta que aparece el mensaje Hir &, Solbar ERD

Soltar la tecla y esperar a que termine de guardar (Fig. 22); luego de algunos segundos se apagara el ordenador.
Durante el apagado NO presionar ninguna tecla y NO quitar la alimentacion hasta que Bravo 180S se apague.

% ATENCION: utilizar SIEMPRE la tecla especifica para apagar el ordenador; en caso contrario TODOS los datos relativos a
los tratamientos y a la programacion se perderan.

. Visualizacién en secuencia X . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o Ok e e Yy
del cursor o la modificacién del dato modificacién del dato

Aumento/disminucién de los datos Parr. 10.2
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10.2 Uso de las teclas para la programacion

1 Presionar en sucesion las teclas flecha para desplazarse entre los item del
menu (w item sucesivo, 4 item precedente);
aparecerd en el display el item seleccionado (Fig. 23).

2 Confirmar el acceso al menu con O K: durante la programacion de los
datos, un cursor destella en el display (Fig. 24).

Fig. 23 P

SELECCION DE DATOS

Cuando se trata de una simple seleccion de datos, BRAVO 180S visualiza el dato activo (Fig. 24):

3a Presionar en sucesion las teclas para seleccionar otro dato
(“" dato sucesivo, w dato precedente); aparecera en el display el dato seleccionado.

4a Confirmar con OK.

Rdpida visualizacion en secuencia: mantener presionada una de las teclas flecha.
Salir sin confirmar la modificacion: presionar ES G.

Fig. 24

ACCESO A UN SUBMENU

‘E Cuando en el sub-menu de BRAVO 180S se visualizan tres puntos ". . ." (Fig. 25):

Cy 3b Presionar OK para acceder al submend.

42 Presionar sucesivamente para desplazarse entre los items del sub-menu
(“™ item sucesivo, w item precedente); aparecera en el display el item seleccionado.

P L 1 P et pedmed
of I oL gt L NRL RO LB Lo L0 4

5b Confirmar el acceso al item seleccionado con OK.

Rdpida visualizacion en secuencia: mantener presionada una de las teclas flecha.
Retorno al nivel precedente de menu: presionar ES G.

Fig. 25

6 Presionar en sucesion para desplazar el cursor entre las cifras
(4 rapida visualizacion en secuencia a la IZQUIERDA,
D rapida visualizacion en secuencia a la DERECHA).
7 Presionar en sucesion para modificar el valor evidenciado por el cursor

(A aumento, w disminucion).
8 Presionar OK para confirmar el dato.
Aumento / disminucion rdpido: mantener presionada una de las teclas flecha.
Salir sin confirmar la modificacion: presionar ES G.

Fig. 26

El recuadro de abajo resume el uso de las teclas durante la programacion.

S iont Visualizacion en secuencia Confi | | . Sale del iodel I..'
nu esplazamiento n Y — T —— onfirma el acceso al menu ale delmentodela | | |

del cursor Aumento/disminucién de los datos B mEEliERE S el GED modificacion del dato  p2 g 5




PR DAMA ON AVAN AYPYA

11 PROGRAMACION AVANZADA

Por medio de la programacién avanzada se memorizan en el ordenador todos los datos necesarios para realizar una correcta distribucion del producto.
Es necesario realizar esta operacion una sola vez, durante la instalacion.

1.1 Pruebas y controles antes de la programacion

Antes de programar el ordenador, comprobar la instalacion correcta de todos los componentes (grupo de mando y sensores), la
conexion a la alimentacion y la conexion a los componentes (grupo de mando general y sensores).

La conexion errada de los componentes del equipo o el uso de componentes distintos a los especificados puede daiiar el
dispositivo o los componentes.

ACCESO AL MENU AVANZADO

Programacion avanzada (desde ordenador apagado)
* Presionar contemporaneamente la secuencia de teclas hasta que se encienda el Bravo.
* Soltar la tecla E S G manteniendo presionadas las techas flechas hasta que aparezca el menu

Los valores minimos y maximos relativos a los datos que se pueden configurar se
encuentran en el cap. 16.

w%ra un correcto uso de las teclas, durante la programacion, consultar el parr. 10.2.

MENU AVANZADO - ESTRUCTURA

[taliano - English - Espanol - Portugues
Todioma Francais - Deutsch - Polski - Hrvatski - Magyar| DEF: English
EAAHNIKA - Pycckuii - TURKGE - Cesky
« EU (I/ha, km/h, bar)
* US (gpa, mil/h, psi)
* US TURF

DEF: EU

[1"4!_!;";"5,5:13% £ *1+:7 | DEF:5
B, et ey | IR e Seccion1+7: | DEF:
[Hnsh Barra |- - pamns| " O 00 m | Secsion 1 2 5:4.00m
Coreodizpositivg | - Pariie| * Ninguna :
[ S He - |- * Dispositivo ext. RFanuna
* LOG serial
[ Habilit. Iog USE |- - Pam1i7/«No- Si | DEF: No
Calculo manual DEF:
) *Rueda 1+ 3: * Rueda 1: 50 cm/pls
} "Par 18| peghabilitado + 999.99 cm/pls | Rueda 2 - 3: Deshabilitado
* Fuente GPS: No - Si ¢ Fuente GPS: No
* Valvula seccion: 2 vias - 3 vias DEF:
* Gestion seccion.: e Valvula seccion: 3 vias
Parr-11.9| Auto (Modo M) - Manual (Modo P) | e Gestion seccion.: Auto (Modo M)
* Regulacion: 2 vias - 3 vias ¢ Regolazione : 3 vias
* Principal: 2 vias - 3 vias e Principal: 3 vias

Meclic de Cauds ]- =Parr.11:10 * Orion - Otro... | DEF: Orion

Corst, me o, |- Parr.11:11{ + Deshabilitado - 30000 pis/I | DEF: 600 pls/
*S'(‘)"Eg%gﬁ'B'-E fGenzaor de pres. |- -Par 1142 « Deshabilitado = 1000 bar | DEF: Deshabilitado
PROGRAMACIONES * o oanidal I» - ~Parr.11:13| « Medid. de Caudal - Sensor de pres.l DEF: Medid. de Caudal

PARTICULARES ., - = - .
«[Caloulo presion|- -pam1ita) «No- Si | DEF: No
« | Humar wiillas |-Par1115| « 1+ 1000 | DEF: 40

will= |- - —Parr.11:16| * Manual - Sensor de Nivel | DEF: Manual

Modo: Modo:

Manual Sensor de Nivel *

* \/olumen tanque: | ® Volumen tanque DEF:

[ Hivste Tanous }- ~Parr. 11:17- -L;stza?\?:?aln e '£§Sfer1vgot(’;lrl1que.  Modo: Manual
No 10001 |+Calibracion |- Jolumen tanue: 1000
j L ¢ Reserva tanque: 50 |
* Calibracion 0
o Perfil tanque:
Guarda - Carga

) Mar Distribons, I - —Parr.111:18| ¢ Extendido - Reducido | DEF: Extendido
Fig. 28

el display podria variar durante la presién de las teclas descriptas en el texto.

w En los siguientes parrafos las pantallas indicadas se refieren solamente a los puntos clave de la programacion;
Durante la configuraciéon de los datos el valor correspondiente destella en el display.

) Visualizacién en secuencia ) . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o Ok | dificacion del dat dificacion del dat Yy
Aumento/disminucién de los datos CR2HOCICECOTICECaI0 modilicacion el dalo  p.r"10.2

del cursor
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11.2 Idioma
:{!jlimii”i"i-::i Configurar el idioma de uso de Bravo 180S, entre aquellos disponibles:
Eﬁgllﬁ‘h > ltaliano, Inglés, Espafiol, Portugués, Francés, Aleman, Polaco, Croata, Hingaro, Griego, Ruso, Turco, Checo.
Fig. 29

11.3 Unidad de medida

Umidad de medids
B

Fig. 30

1.4 Num.de secciones

Configurar las unidades de medida en uso para el Bravo 180S.

> ELH(I/h, km/h, bar)
LEZE (GPA, mil/h, PSI)
LI TUEF (volumen aplicado = gal / 1000 square feet, mil/h, PSI)

L

Moamnois soooiorss

£
]

Fig. 31

1.5 Anch. tot. barra

Configurar el nimero de véalvulas de seccion instaladas.

Este parametro representa la cobertura efectiva de las boquillas sobre el terreno: por ejemplo, montando 8 boquillas a una distancia de 50 cm entre
ellas, la anchura de la seccion de barra a programar es de 4,00 m.

El valor visualizado (Fig. 32) representa la suma de las anchuras de seccion, por lo tanto, para modificar el dato es necesario configurar el valor de
la anchura de cada seccion de barra: la suma de las anchuras se recalculara automaticamente.

1 Luego de haber seleccionado el menu i fot. barra , presionar OK para acceder al submenu de seleccion / modificacion de cada seccion.

numero de la seccion se indica en el display arriba a la derecha, mientras que en la linea inferior se muestra el valor activo (Fig. 33).
3 Presionar OK para confirmar el acceso a la modificacion.
4 Indicar la anchura de la seccidn y repetir la programacion para cada una de ellas.

Mok tob. barrs
SELEE

o308

Fig. 32
Rt wy e
4,58 m A
NUMET0 SECCION sm——
RN B
Fig. 33 ~
fgxuxmxré}“si‘“i S5
o
Fig. 34 o

Desplazamiento
del cursor
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Visualizacién en secuencia
de los items de menu o
Aumento/disminucién de los datos

Sale del menu o de la |..|
|

Parr. 10.2

Confirma el acceso al menu

o la modificacion del dato modificacién del dato
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11.6 Con.dispositivo
Activar / desactivar la eventual conexién a un dispositivo externo.
Dorecizspositivg e et
Disposibivo exd,
Con la opcion Frispositing sxt. Bravo 180S puede recibir los datos de tratamiento de la dosificacion variable
Fig. 35 desde un dispositivo conectado (ej.: DELTA 80), la opcion L.EHE sii:l devuelve en el puerto serial una cadena de
datos sobre el trabajo que debe enviarse mediante cable o transmision a un equipo utilizado.
1.7 Habilit. log USB
TS W . Pt e} Activar / desactivar la exportacion del archivo de LOG a un dispositivo USB (nota: el dispositivo debe conectarse al
Habilit. }.L“; Lk puerto USB del Bravo 180S)
H;:; > H.:x
Fig. 36
Ejemplo de cadena archivo LOG:
Device,FwVersion,SwType,GPSQ,Date, Time,Lat,Lon,MUnit,Speed,BoomWidth,CoveredArea, TargetRate,ApplRate,Flow,Pr
ess, SprQnty, TankLevel ,Sections,SectlWidth,Sect2Width,Sect3Width,Sect4Width,Sect5Width,ActNozzle, SelectedJob
Bi1g8os,1.8.0,S,,,00:00:31,,,0,0.0,8.00,0.000,100,0,0.0,,0,1000,11000,4.00,4.00,4.00,4.00,4.00, ,J1
B180s,1.8.0,S,,,00:00:33,,,0,0.0,12.00,0.000,100,0,0.0,,0,1000,11100,4.00,4.00,4.00,4.00,4.00, ,J1
11.8 Sensor velocidad

Samzor velocidad Desde este menu se realizan todas las configuraciones para el calculo de la velocidad.
IR A O Normalmente el ordenador calcula la informacién que concierne la velocidad gracias a los impulsos recibidos desde
el sensor instalado en la rueda.

o En presencia de un receptor GPS conectado directamente a Bravo 180S, este menu le permite seleccionar el
receptor como una fuente alternativa al sensor rueda y por lo tanto puede recibir datos en tiempo real sobre la
m velocidad indicada por el GPS.
Fig. 37 % Luego de haber seleccionado un menu Serssor walooicdad, presionar OK para acceder a los submend.
> Fusmcs

Es un dato que el ordenador BRAVO 180S utiliza para calcular velocidad de avance del medio y de acuerdo a esta realiza el consiguiente dosaje instantaneo.

La constante rueda depende del tipo de rueda utilizada y de la cantidad de puntos de deteccion del sensor presentes sobre la misma. BRAVO 180S puede memorizar
3 diferentes constantes rueda.

Si se sustituye la rueda sobre la cual se han fijado los puntos de deteccion del sensor de velocidad, la constante rueda podria cambiar.

Por lo tanto es necesario configurar nuevamente el dato.

1 Seleccionar el tipo rueda (3 tipos disponibles).
2 Presionar O K. La constante puede introducirse con dos procedimientos diferentes (&loziiley mamiial o Daloulo sutorm.), descritos a continuacion.
3 Seleccionar el procedimiento pre-seleccionado y presionar O K para introducir la constante.

e Lorstants rosds
o Caloulo manual -

SEAE omipls A Y v |

i p— - XY
— '““eda Constants rueds J
E@-@ E@ Caloulo aubom, <€
Fig. 38
Fig. 39
4a Caleulo maral Permite introducir el valor de la constante de rueda, calculada con la especifica férmula.
distancia recorrida (cm)
- Krueda = S ” >

Foamcls 1 n® puntos de deteccion x n® vueltas rueda

oo oy B oy ooy S 2 o

IR MR IR it §Z¥§.'_:' <distancia recorrida> distancia, expresada en cm., recorrida por la rueda durante el trayecto de deteccion.

- <n° puntos de detecciéon> nimero de puntos de deteccién

Fig. 40 (por €j. imanes, bulones, etc.), montados en la rueda.

<n° vueltas rueda> nimero de vueltas que cumple la rueda para recorrer el tramo de deteccién.

Realizar la medicion con los
neumaticos inflados a la presion de | 3 constante rueda puede ser calculada con una buena proximidad, detectando la distancia recorrida por la rueda en
ejercicio. la cual se encuentra instalado el sensor de velocidad.
(Cuanto mas larga sea la distancia recorrida, mayor serd la precision de cdlculo de la constante rueda).

BRAVO 180S puede realizar automaticamente el célculo de la constante rueda, utilizando el nimero de impulsos

4b Laloulo sutom. enviados por el sensor de velocidad durante el recorrido de un tramo recto de 100 m (EU) / 300 feet (US - US TURF).

. Visualizacién en secuencia X . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o Ok e e Yy
del cursor o la modificacién del dato modificacién del dato

Aumento/disminucién de los datos Parr. 10.2
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. - Luego de haber seleccionado el Zasloilo: sutom. (punto 3), el display advierte que es posible avanzar con la
R L= et o 100 m / 300 feet méaquina.
£ iﬂ'if:ff f}.': e - Recorrer el tramo requerido: el nimero de impulsos aumentara durante el recorrido. Al final del tramo detener el
- e tractor.

- Presionar O K para terminar el conteo. El ordenador indicara la constante calculada.

La constante rueda estda memorizada.

Fig. 41 WRealizar la medicién con los neumaticos inflados a la presién de ejercicio.
La prueba debe ser realizada sobre un terreno de dureza intermedia; si el tratamiento es realizado en
terrenos muy blandos o muy duros, el diametro de rodadura diferente puede provocar errores en el
calculo de la distribucién: en tal caso se recomienda repetir el procedimiento.
Durante la prueba recorrer el tramo con la cisterna cargada sélo con agua, hasta la mitad de su volumen

§:; :j j“ - total.
ML di n -
e - Error
EAUEE emidmls o . . . L . .
T b 8 S BB E 3 32 §: - Alarma visualizada durante el cadlculo automatico: repetir el procedimiento, el calculo no es vdlido; el error puede
Fig. 42 manifestarse también si la rueda ha sido sustituida de manera incorrecta o si el sensor esta muy lejos de los puntos
. de deteccion.
En este caso controlar la instalacion del sensor y repetir el procedimiento.
Si el problema persiste, contactar al instalador.
> Fusrdbs GFE
> Mo
Fosmbes GRS i
?"i!”! Si se ha configurado la opcion =i, el ordenador esté predispuesto para recibir los datos de velocidad del receptor
GPS, conectado directamente al puerto auxiliar.
Fig. 43
1.9 Valvulas
Pdmloalmae
CRCE Configurar el tipo de valvulas instaladas en el equipo y los datos relativos.

Luego de haber seleccionado un menu i aluiilzs, presionar O K para acceder a los submend.

o

-1 indicar el tipo de valvulas de seccion instaladas.
valvulas sin retornos calibrados
#E: valvulas con retornos calibrados

» Modalidad de funcionamiento "P" (opcién zi.iz1):

Las vélvulas de seccién son mandadas de manera independiente.
> Hmstbior socoion Las funciones de mando en el conmutador general no influyen en la apertura o cierre de las
Indicar la modalidad de funcionamiento de las valvulas de seccion, ' Valvulas de seccion. "
en particular si esta activado el cierre automatico de las secciones ® Modalidad de funcionamiento "M" (opcién Hit:x):

cuando la valvula de mando general es cerrada. Las vélvulas de seccién se cierran o abren operando en el conmutador general si el interruptor
. N i relativo a las valvulas de seccién estd adecuadamente colocado o si los interruptores de las
Marual Modo PO secciones estan en OFF (leva hacia abajo), operando en el conmutador general no seran
Ao (oo M mandadas las secciones.

Si uno o varios interruptores de las vélvulas de seccién estan en ON (leva hacia arriba) cerrando
o abriendo el conmutador general, serén cerradas o abiertas también aquellas de seccién.

> Hagulacior: indicar el tipo de vélvula de regulacion instalada.

ifxslindicar el tipo de valvula de mando general instalada.
vélvula de descarga (TIPO valvulas Arag serie 463)
vélvula general (TIPO valvulas Arag serie 464 - 471)

11.10  Medid. de Caudal

Madid, de Caucdal Seleccionar el tipo de medidor de caudal utilizado:
Cideor L
TP,
Fig. 45

. Visualizacién en secuencia ) . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o | dificacion del dat dificacion del dat —r—
Aumento/disminucién de los datos OR2OCHICECIONICEHEC0 modilicacion del aalo b4 "10.2

del cursor
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11 Constante Medidor de caudal

. A través de este parametro, configurar el valor de la constante medidor de caudal: este dato indica cuantos impulsos
et mechosued, llegan del medidor de caudal por unidad de liquido distribuido.
A §:*}~'5'*{}~ El valor de la constante esta indicado en el medidor de caudal en vuestro poder, sobre la placa aplicada al cuerpo.
Solo para los medidores de caudal ORION, consultar la seccién "Datos técnicos" en el manual de uso y
Fig. 46 mantenimiento adjuntado al medidor de caudal para el valor del parametro que se debe introducir en el ordenador.

11.12  Sensor de pres.

Darmor o Dres.
X . Indicar el fondo escala relativo al sensor de presién instalado en el equipo.
Dmsbamba b adn En ausencia de un sensor de presion, configurar el item Dissbabilitacio,

Fig. 47

11.13  Calculo caudal *

E:Za}_::i_i}_::: ::.3£_£:j.3}_ Configurar el tipo de sensor que se debe utilizar para el célculo del caudal:
Macdich ode Dsucdal > Fedid., de Caudal
SerEor o pres.

Fig. 48

* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar las DOS opciones indicadas.

Corsh, macaoaud, V par. 11.11
Sensor de pres. Vpérr. 11.12

11.14  Calculo presion *

Caleulo; F:ll“'EE-il:ll‘«l Por medio de este parametro se puede programar si se desea o0 no visualizar en el He’r_‘xu diif:r"itx!*h:ix:xﬁ un valor
H de presion calculado de acuerdo al caudal detectado por el regulador de flujo y la boquilla seleccionada.
R D]

- > Mo

Fig. 49 =1

* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarla es necesario desactivar la opcién indicada.

Sensor o pres. xpa'rr. 11.12

11.15  Numero boquillas *

Rl t;;:;;:ig_gi}_}_éi Por medio de este parametro se puede resetear el nimero total de boquillas instaladas en la barra.
» Con este dato BRAVO 180S puede calcular la presién del equipo de acuerdo al caudal detectado por el medidor de
R caudal o calcular el caudal del equipo de acuerdo a la presién detectada por el sensor de presion (de acuerdo a
iR dal o calcular el caudal del equipo d doal i6n detectad I d i6n (d do al

dispositivo utilizado, parr. 11.13).
Fig. 50

* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar una de las opciones indicadas.

Caloulo caudal > Sersor o pres. par 1113

Caloulo presion Vpérr. 11.14

. Visualizacién en secuencia X . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la

de los items de menu o Ok e e Yy
del cursor o la modificacién del dato modificacién del dato

Aumento/disminucién de los datos Parr. 10.2
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11.16  Fuente Tanque
Desde este menu seleccionar una modalidad para la lectura del nivel cisterna.
La gestion del carga del Fuizris Taross, descrita en el parr. 11.16 sera diferente en base a la modalidad
seleccionada.
Fusnte Tangus Posibles opciones:
M =1 > Marnial
KT ERE: SmrEor oe Mivel
Fig. 51 El sensor de nivel instalado en el equipo permite la visualizacion instantanea del nivel cisterna.
9. Esta modalidad funciona correctamente SOLO si se ha realizado la calibracion del sensor de nivel o si
se ha cargado la calibracion de una cisterna similar desde el pendrive.
El procedimiento se describe mas adelante, en la seccion Farfil farmous > Daros,
11.17  Ajuste Tanque

Hiuiste Taroues

#on o Configurar los datos relativos a la cisterna.
Luego de haber seleccionado un menu izt Tariouis, presionar O K para acceder a los submend.

o

Fig. 52

> Lhsluman banous (solo se puede modificar con la modalidad Frissrida: Tarwpus > Manusl)

Por medio de este parametro configurar la cantidad de liquido que la cisterna puede contener: este sera el valor maximo de liquido que el usuario puede cargar en la
cisterna.

Ante la presencia de un sensor de nivel, el ordenador visualiza la capacidad de la cisterna calculada luego de la calibracion.

> HEesaeruvs tanous
Por medio de este parametro configurar el valor de "reserva" por debajo del cual el ordenador genera una sefal visual y sonora: cuando se alcanza el valor de reserva
durante el tratamiento, el simbolo de la cisterna (Fig. 53) destella en el display.

\ 1/

\ WLa alarma sonora finaliza cuando la cisterna esta completamente vacia.

Fig. 53

> Calibrsciom * o accede al procedimiento de calibracion del sensor de nivel.

* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar la opcion indicada.

Fusrhe Tanogus > i

e ol Mivsl parr. 1116

¥

La calibracion del perfil cisterna es posible SOLO si en el equipo se encuentra instalado un medidor de caudal (parr. 11.10 y 11.11).
Antes de comenzar con este procedimiento, realizar las siguientes operaciones:

1 Asegurarse de que el conmutador general esté en posi'cién OFF.
2 Llenar el tanque con agua limpia SIN SUSTANCIAS QUIMICAS AGREGADAS.
La cisterna debe necesariamente estar llena. Controlar visualmente el nivel alcanzado.

OFF 3 Desde la pantalla de trabajo controlar que el funcionamiento manual se encuentre
PN activado

(en el display aparece la indicacion ).
De lo contrario, activarlo presionando la tecla AUTO.

= SEE e
o)

o ELE kmdh

@7

4 Regular la distribucién al maximo presionando el conmutador de la valvula de
regulacion (seran necesarios aproximadamente 7 s).

5 Apagar el ordenador y encenderlo nuevamente en modalidad de programacién
avanzada.

Lo ol Mivel

6 Entrar en el menu Fiisriha Tarigus, activar la modalidad &

7 Entrar en el menu Hijists Tarous y seleccionar el item Calibrmoiorm,

8 Bravo 180S pide de introducir la capacidad de la cisterna: introducir el dato.

Fusnts Tanous
Dearesor e Mivel

2

Desol ot Visualizacion en secuencia Confi | | | Sale del iodel |..|
nu esplazamiento nu Ty " - g onfirma el acceso al menu aledelmentiodela | | |

o la modificacion del dato modificacién del dato

del cursor Aumento/disminucién de los datos Parr. 10.2




PROGRAMA ON AVANZADA

9 Inmediatamente después, el ordenador pasa a la pantalla de inicio de la calibracion:
el mensaje Fasa oalibn > Hotivar Fosl. aparece en el display.

Fase onlib
Hotivar Foal.

10 Encender el equipo de pulverizacion: abrir todas las vélvulas de seccién y luego el
mando general (conmutadores en posicion ON).
El mensaje Faza oalibn > B ourEo... aparece en el display.

Presionando E S C se podrd interrumpir la calibracion sin guardar.

Fase oalib.
Eﬂ LTS 11 Cuando el valor del caudal llega a cero y queda por lo menos 10 s,

et R R Bravo 180S finaliza automaticamente el procedimiento y visualiza el mensaje
Fase oalibe > Domplets
Presionar O K: la calibracién ha finalizado y se guardar sustituyendo la que
actualmente estd en la memoria.

Luego de haber completado la calibracion y de haber verificado el correcto funcionamiento del sensor, se recomienda memorizar la calibracién en un
pendrive (mend Farfil faropis > Husrods en la pagina 24).

> calibracion &% - G .
Accede al procedimiento de calibracion de "cero" del sensor de nivel.

o _@a 8 - Si se visualiza la presencia de liquido en la cisterna, aun si esta vacia, sera necesario proceder a la calibracién del
calibracion 8 cero del sensor de nivel.
ﬁ%n@@@ §T§§:§ Presionar O K para poner en cero la sefal residual del sensor.
n Control. sens.d
Se han detectado valores andmalos: verificar el correcto funcionamiento del sensor.
m Si el problema persiste, controlar que no haya residuos de liquido en la cisterna.
Fig. 54
> Parfil tanogus *
§: &i"‘"i‘}.}. i:.a{“;;:;iﬂi& La calibracién del sensor de nivel puede ser cargada o guardada en el pendrive para poder volver a configurar
el dispositivo si fuera necesario, resolver problemas o configurar otro Bravo 1808 sin tener que repetir todas las
@ onon .
operaciones.

Antes de realizar cualquier otra operacion, introducir el pendrive en su alojamiento (parr. 7.2).

o

Fig. 55

> Huarola: seleccionar esta opcion y presionar O K.
El mensaje de confirmacion ik THMHELTEL aparece en el display cuando se termina de guardar.

n UEE no encondn

Alarma de guardado: pendrive no introducido.

> [args: seleccionar esta opeion y presionar OK.
El mensaje de confirmacion {1k THHELTEL aparece en el display cuando se termina de configurar.

n UEE o enoontn.
Frohe o o,
Alarmas de configuracion:

® Pendrive no introducido.
e La configuracion de la cisterna THHELTEL no ha sido guardada en el pendrive.

* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar la opcién indicada.

Fusrte Tanous > o e Hivel par. 1116

11.18 Menu Distribucion

Durante la distribucién se podra visualizar y controlar en tiempo real los datos del tratamiento que se esta realizando.
BRAVO 180S puede visualizar los datos en modalidad extendida o reducida.

En la tabla se indican las visualizaciones en las dos modalidades:

Fig. 56
Dato extendido reducido
Velocidad . .
Presion** . .
Caudal ° ° ** MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
Superficie . . para visualizarlo es necesario activar una de las opciones indicadas.
Lig. distr. ° ° Sensor de pres. Vpérr. 1112
Lig. en tanque . - . .
Tiempo ; - Caloulo presion Vpérr. 11.14
Distancia . -

Despl ot Visualizacion en secuencia Confi | | . Sale del iodel Illl
n u esplazamiento n u O S - I Confirma el acceso al mend ale del mentiodela | | |

AT 6 [os dEes o la modificacién del dato modificacién del dato Parr. 10.2

del cursor




12 PROGRAMACION USUARIO

Antes de iniciar un tratamiento son necesarias algunas configuraciones para que el mismo se realice correctamente.
Una vez introducidos los datos necesarios, se podra iniciar el tratamiento de inmediato.

ACCESO AL MENU USUARIO

Programacién usuario (de ordenador encendido)
* Tener presionada la tecla O K hasta que aparezca el mend.
Para un correcto uso de las teclas, durante la programacion, consultar el parr. 10.2.

Los valores minimos y maximos relativos a los datos que se pueden configurar se encuentran en el
cap. 16.

MENU USUARIO - ESTRUCTURA

Fig. 58

*

[ Gatos boguilla |- - -Pam 122-

Salmerion ruscls |- - Par 12.4-

Velociciad minimas }Pérr.12.5'

T, Daoiedsl b - - Parr2:6-

Correco.ods miusel }-Parr. 12.7-

DEF:

Trabajo 01 =10

*Boquilla:
ISO: Naranja + Negro
USR: Tipo A+ E

Trabajo
01

Trabajo Trabajo Traha{'u
02 03 04-+10

*Tipo Dosific.: Constante - Variable Aplicacion
* Aplicacion: Off + 9999.9 I/ha

100 I/ha
10.7 GPA
0.25 GPK

200 I/ha 300 I/ha
21.4GPA | 32.1 GPA
0.49GPK | 0.74 GPK

Tipo Dosific.

Constante

Deshabilitado
Constante |Constante "

Tipo boquilla

I1SO Naranja

I1SO Amarilla| 1SO Azul

¢ Tipo boquillas: ISO - USR
* Tipo boquilla:
ISO: Naranja + Negro
USR: Tipo A+ E
* Caudal
* Presion

* Deshabilitado + 100.0 bar

-Rueda1+3|

*0.01+10.00 | DEF: 1.00

DEF Tipo boquillas: 1SO

DEF: Deshabilitado

e Deshabilitado + 99.9 km/h‘ DEF: Deshabilitado

*0.01 +100.00 kg/I | DEF: 1.00 kg/l

Combraste }:;a_r";itﬁ } - = Parr. 12.8- { * 0% + 100% | DEF: 50%
E o _| » Habilitado - Uapils
[ T ole slarm [.;j] Parr. 12.9 « Deshabilitado DEF: Habilitado
e ] _| * Habilitado T
[ P ole baeds ] Parr. 12.9 « Deshabilitado DEF: Habilitado
* Pantalla

[ Gizpos. Frusba |- - par 1210

* \/oltaje bateria
* Interrupt. secc.
» Sensor de Nivel - Presion

* Teclado
* Datos GPS
e \ersion SW

Velocidad - Velocidad Ext. - Caudal

Totalizadorss ]- = = <Parr. 12.11-

* Export (TOX-000X.RPT)

* Guarda

[
[ Gesbion sjustas ]--<Pa'rr.12.12-

* Carga

* MENU VISIBLE SOLO
CON PROGRAMACIONES
PARTICULARES

el display podria variar durante la presion de las teclas descriptas en el texto.

w En los siguientes parrafos las pantallas indicadas se refieren solamente a los puntos clave de la programacion;

Durante la configuracion de los datos el valor correspondiente destella en el display.

en secuencia

Despl ient Visualizacion
SlEPENENE) n de los items de menu o

del cursor

Aumento/disminucién de los datos

Confirma el acceso al menu
o la modificacion del dato

Sale del menu o de la |..|
|

modificacién del dato

Parr. 10.2




fv oy PROGRAMACION USUARIO

121 Progr. Trabajos

Desde este menu se pueden configurar 10 tipos diferentes de tratamientos.

Trabaio
SEE Lha

- y— Antes que nada, seleccionar el trabajo que se desea configurar (Fig. 59).
Numero trabajo

BB,

Fig. 59
Tirws Domifie, * - Luego de seleccionar el trabajo, el ordenador pasa automaticamente a la configuracion del Tipwz Buzific.* para
R ke el tratamiento seleccionado (Fig. 60):
;:j,:,ﬁgj:aﬁ-ﬁﬁ ot arts: Bravo 1808 realiza el tratamiento manteniendo constante el dosaje programado.
Limriatls: Sise ha configurado la opcién tizriatils:, BRAVO 180S varia la distribucion utilizando los datos

enviados por el navegador satelital Skipper (correctamente conectado), los que indican exactamente la cantidad de

E%E% % liquido que se debe pulverizar en cada punto del campo.

Fig. 60 - Presionando O K se pasa automaticamente a la configuracion de las otras caracteristicas (Fig. 61).

* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar la opcién indicada.

Dsif Uarishbls V parr. 11.6

\l

— A Dosaje configurado: configurar el valor de dosaje para el tratamiento seleccionado.
AR IihaA B** Tipo boquilla: configurar el tipo de boquilla (151 o LIEE).

s B** . C** C** Boquilla: seleccionar la boquilla entre las disponibles del tipo I%{ o LI%E,
* Imiy daramis , S B
- La tecla RAT E permite pasar de una configuracion a la otra; el valor que se puede modificar destella.
Numero trabajo La tecla O K, en esta pantalla, confirma la configuracion de todo el trabajo y vuelve automaticamente a la seleccion

Fig. 61 E del trabajo (Fig. 59).

Repetir la programacion PARA CADA trabajo (configurar el tipo utilizado e inhabilitar los demas).

* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar una de las opciones indicadas.

Caloulo caudal > Darsor de pras. pam 1113

Caloulo presion Vpérr. 11.14

. Visualizacién en secuencia ) , .
Desplazamiento P p Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o Ok e e ==
del cursor o la modificacién del dato modificacién del dato

Aumento/disminucién de los datos Parr. 10.2




12.2 Datos boquilla *

Este menu permite establecer y consultar los valores relativos a las boquillas usadas.

Tl;:“:! t”:”:i’—-’lzzai - Antes que nada seleccionar el Tipxx bxopillss (IR0 o LESRE, Fig. 62).
i_iff;i::f - Luego de la seleccién del tipo, el ordenador pasa automaticamente a la seleccién de la boquilla que se debe
configurar (Fig. 63).

E\g‘\g m% WLas boguillas ISO NO SE PUEDEN MODIFICAR.

Fig. 62
Ti;:ll:l i:u:u:;uill,a - Presionando O K se pasa automéaticamente a la configuracion del caudal para la boquilla seleccionada (Fig. 64).
Ti;:“:,]:{ - Presionando O K se pasa automéaticamente a la configuracioén de la presion de referencia (Fig. 65).

BB,

Fig. 63
- - Repetir la programacién para cada boquilla "usuario” disponible.
Caucdal Frasion Los datos de la boquilla en uso permiten a Bravo 180S calcular la
LR Timiim LR b presion en ausencia de un sensor de presion.
Fig. 64 E% Fig. 65 E%
BOQUILLAS
Unidad de medida Unidad de medida Unidad de medida Unidad de medida
Tipo boquilla EU US - US TURF Tipo boquilla EU US - USTURF
= Caudal Presion Caudal Presion LIZE (USER) Caudal Presion Caudal Presion
(I/min) (bar) (GPM) (PSI) (I/min) (bar) (GPM) (PSI)
1ISO Anaranjado 0,40 3,00 0,100 40 Tipo A 1,00 3,00 0,264 40
1SO Verde 0,60 3,00 0,150 40 Tipo B 2,00 3,00 0,528 40
1ISO Amarillo 0,80 3,00 0,200 40 Tipo C 3,00 3,00 0,793 40
1SO Lila 1,00 3,00 0,250 40 Tipo D 4,00 3,00 1,057 40
1SO Azul 1,20 3,00 0,300 40 Tipo E 5,00 3,00 1,321 40
1ISO Rojo 1,60 3,00 0,400 40
ISO Marrén 2,00 3,00 0,500 40
ISO Gris 2,40 3,00 0,600 40
1ISO Blanco 3,20 3,00 0,800 40
ISO Azul claro 4,00 3,00 1,000 40
1SO Verde cl 6,00 3,00 1,500 40
1ISO Negro 8,00 3,00 2,000 40

* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar una de las opciones indicadas.

Caloulo caudal > Zensor de pres. par 1113

Caloulo presion Vpérr. 1.14

del cursor

. Visualizacién en secuencia ) . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o | dificacion del dat dificacion del dat —r—
Aumento/disminucién de los datos OR2OCHICECIONICEHEC0 modilicacion del aalo b4 "10.2




PROGRAMACTON USUARTO

12.3 Presion minima de regulacién *
A través de este menu es posible configurar un valor de presién por debajo del cual BRAVO 180S bloquea la funcién
automatica de regulacion (s abilitscdo: bloqueo deshabilitado).
El control esta activo SOLO durante el control AUTOMATICO del tratamiento (parr. 14.3.1).
Para consultar el procedimiento que se debe realizar durante las alarmas, ver parr. 15.1 Errores de
Fig. 66 funcionamiento.
* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar una de las opciones indicadas.
Sensor de pres. Vpa'rr. 1.12
Caloulo presion “pérr. 11.14
12.4 Seleccion rueda **
] Una vez memorizadas las constantes rueda (méx. 3), estas pueden ser solicitadas como seleccién del tipo rueda.
Fomoln En alternativa se puede solicitar la fuente GPS, solo si esta habilitada en programacién avanzada.
ERLEN ol i::ii-:- * Se visualizaran solamente los tipos de rueda para las cuales ha sido efectivamente introducida una
constante rueda.
Tipo rueda —
AN ER
G0 .
Fig. 67
** MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar una de las opciones indicadas.
Por lo menos 2 tipos de izl Vpérr. 1.8
1 tipo de Fussda + Fusnts GRS Vpa’rr. 118
12.5 Velocidad minima
- T BRAVO 180S interrumpe la pulverizacion cuando la velocidad detectada es inferior a la configurada.
Valoeicdad minima (Beshabilitado: bloqueo deshabilitado).
Dimababilibacks El control est4 activo SOLO durante el control AUTOMATICO del tratamiento (parr. 14.3.1).
Para consultar el procedimiento que se debe realizar durante las alarmas, ver parr. 15.1 Errores de
Fig. 68 funcionamiento.
12.6 Correcc. Caudal

Si se utiliza un medidor de caudal a paletas y el liquido erogado tiene una densidad diferente de la del agua, el ordenador podria indicar medidas
erréneas; para corregir esta medida, modificar el factor del liquido erogado:

e si al final de la pulverizacion la cisterna aun contiene liquido, disminuir el factor;

* si el liquido se termina antes de finalizar la distribucion, aumentar el factor.

Correns, Datudsl Configurar el factor de densidad del liquido distribuido.
4 LFa Los medidores de caudal de la serie ORION (céd. 462xxx) no se ven afectados por la diferencia de
densidad del liquido: configurar el factor en 1.00.

Fig. 69

. Visualizacién en secuencia X . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o Ok e e Yy
del cursor o la modificacién del dato modificacién del dato

Aumento/disminucién de los datos Parr. 10.2




12.7 Correcc.de nivel *
Corrano.ods nivel
_ . Si el liquido erogado tiene un peso distinto al del agua, el ordenador podria indicar mediciones erradas;
f_,,?:ﬁ':i i—ii;ié } para corregir esta medida, modificar el peso del liquido erogado, tomando como referencia 1 litro de producto.
Fig. 70
* MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
para visualizarlo es necesario activar la opcién indicada.
Fossrbe Tarnous > Harsor os Mivel par 1116
12.8 Contraste pant.
Cortrashe pant.
By 5 Permite ajustar el contraste del display.
Fig.71
12.9 Tonos
Tormos de slarms
Mabi it e Los dos menus Toxizz ce alarmay Tonos de fecla permiten activar/desactivar las alarmas sonoras.
Fig.72
12.10 Dispos. Prueba

V2

Permite controlar e'l correcto funcionamiento de Bravo 180S.
Los tests son SOLO de LECTURA.

Test de funcionamiento del display

Fig.73
> olbais bateris Bravo 180S visualiza la tensién de alimentacion.
Operando sobre los conmutadores del panel de mando es posible testear el funcionamiento.
i Mando general ON
> Irbarrupi.ssco. 1+T  Valvulas de seccion ON (en el display se visualiza el nimero de secciones efectivamente presente)
+ /= Regulacién proporcional (+ aumento / - disminucién)
E Presencia de un mando general externo para iniciar el tratamiento.

> Sersor os Pivel

El ordenador detecta la frecuencia y la corriente producida por cada sensor en el equipo.
Valocicsd Exh,
Caudal

Presionando las teclas se visualiza la relativa inscripcion.

Correspondencia teclas:
EHTE EEY

> Teclado Kl LeFTEREY
ik KEY
u RIGHT KEY
HLITO EEY

> [t

o

Loabib
Looreyitud
E;;,té],iteg Si se conecta un receptor satelital o el navegador SKIPPER, Bravo 180S visualiza los datos GPS recibidos.
M
Eataco
Frao, Hobosliz.
> Llaraior Sh Bravo 1808 visualiza las versiones software.

. Visualizacién en secuencia ) . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o | dificacion del dat dificacion del dat —r—
Aumento/disminucién de los datos OR2OCHICECIONICEHEC0 modilicacion del aalo b4 "10.2

del cursor




PROGRAMA ON USUARIO

12.11  Totalizadores

R S p—  Existe un totalizador para cada trabajo pre configurado (10 disponibles), mas el totalizador "T00" (no se pone en cero),
Totalizadoras que comprende todos los trabajos realizados por el dispositivo.

E'--‘;xrs;‘-'i‘  Los datos del trabajo corriente se suman al relativo totalizador cada vez que se selecciona un trabajo nuevo (parr. 14.1).
CoEm « Es posible guardar las relaciones de los totalizadores en el pendrive, con la especifica funcion E:gxcit (Fig. 74).
Fig. 74  Es posible cancelar todos los datos de trabajo (parr. 14.2).

ARCHIVO DE REGISTRO TOTALIZADORES

Estructura del nombre archivo:

m m RPT * GUARDADO DEL TOTALIZADOR EN EL PENDRIVE

. - Seleccionar el item Expcirt (Fig. 74) y presionar OK.
Ndmero Ndmero En el ejemplo de Fig. 75, Bravo 180S guarda en el pendrive el archivo T01-0003.RPT.

trabajo progresivo Para cada guardado sucesivo, el ordenador incrementara el nimero de reporte (T01-0004.RPT, etc.)
de referencia

Fig.75 (01+10)
Los datos contenidos en el archivo pueden ser visualizados en el ordenador personal utilizando un editor de textos. Cada archivo contendra los siguientes datos*:

Datos Trabajo

Job No. : 01 [Activo]
Superficie : 0.000 ha
Liq. distr. : ol
Tiempo : 00:00 h
Productividad : 0.0 halh
Dosif. program. : 300 I/ha
Dosif. aplicada : 0 Ilha
Tipo boquilla : ISO-Azul
Numero boquillas  : 40
Distancia : 0.000 km

* L os datos son solamente indicativos y valen como ejemplo. En realidad serdn siempre diferentes, de acuerdo al tratamiento realizado.

12.12 Gestion ajustes

Las configuraciones de Bravo 180S pueden ser descargadas o guardadas en el pendrive, de esta manera se puede configurar nuevamente el
dispositivo en caso de necesidad, resolver problemas o configurar otro Bravo 180S sin tener que repetir todas las operaciones manualmente.

Luego de haber completado la instalacién y controlado el correcto funcionamiento de la maquina, se recomienda
memorizar toda la configuracion en pendrive.

Para utilizar los items del menu es necesario introducir el pendrive en el especifico alojamiento (parr. 7.2).

> Huarcds
Permite guardar la configuracién de Bravo 180S en el pendrive: en un segundo momento se la podra recargar cada vez
que sea necesario repetir las mismas configuraciones.

- Seleccionar el item fHiaioda (Fig. 76) y presionar OK;

El mensaje de confirmacion {1k SETLIF.EIH aparece en el display cuando se termina de guardar.
Gastion sjustas - Presionar ES G.
for pmrrd s Alarmas cje guardado:
HarE UEE Mo encontn. Pendrive no introducido.

: B
Fig. 76 No hay espacio disponible en pendrive: eliminar el archivo de la memoria e intentar guardar nuevamente.
Si los problemas contindan, consultar con el Centro de Asistencia.

P mo ennon,
La configuracion =ETLIF.EIH no ha sido guardada en el pendrive.

Permite seleccionar un archivo de configuracién guardado en el pendrive y configurar nuevamente Bravo 180S.

TENCIO[\I: AL CARGAR EN BRAVO 180S EL ARCHIVO ZETLIF.EIH PRESENTE EN EL PENDRIVE, SE
PERDERAN TODAS LAS CONFIGURACIONES REALIZADAS HASTA ESE MOMENTO.

- Seleccionar el item {3 (Fig. 77) y presionar O K.
HIE- el - El mensaje de confirmacion [ik: HETLIF.EII aparece en el display cuando se termina la configuracion.
- Presionar ES C.

Fig. 77
g n LEE mo encontn.

Alarma de configuracion: pendrive no introducido.

) Visualizacién en secuencia ) . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o Ok | dificacion del dat dificacion del dat Yy
Aumento/disminucién de los datos CR2HOCICECOTICECaI0 modilicacion el dalo  p.r"10.2
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13 uso
13.1 Display

Variacién porcentual respecto al valor
de distribucién configurado

Pendrive activo

Valor de distribucién durante el tratamiento *. Lado IZQUIERDO del marcador de espuma activo

Pulverizacién desactivada Lado DERECHO del marcador de espuma activo
Nivel cisterna inferior
a la reserva configurada

Funcionamiento
MANUAL activo
™ Funciona,miento
£ AUTOMATICO activo

Simulador de velocidad activo:
el valor correspondiente esta
indicado a la derecha del

simbolo . . ) ) .
Datos de funcionamiento visualizados durante el tratamiento:

Fig. 78 Velocidad, Presién, Caudal, Superficie, Liquido distribuido, Lig. en tanque, Tiempo, Distancia

13.2 Mandos en el ordenador

~N

Fig. 79

Leyenda:

1 Teclas para el control del ordenador y de las fases de pulverizacién
2 Conmutadores para el funcionamiento de las valvulas en el grupo de mando
3 Conmutadores para el uso de las funciones hidraulicas

Fig. 80

13.2.1 Teclas para el control del ordenador y de las fases de pulverizacion

RATE
@, Ok AuTO

Marcador de Disminucion / Aumento / ON/OFF Marcador de
espuma Confirma datos visualizacion en visualizacion en Abandono espuma
IZQUIERDO secuencia datos secuencia datos | modificacién datos DERECHO

*  Permite poner en cero el porcentaje de aumento/disminucion del valor de distribucion o configurar el valor.

Modifica valor
de distribucion *

Distribucion
Manual / Automatica

13.2.2 Conmutadores para el funcionamiento de las valvulas en el grupo de mando

Al encender el ordenador, si el mando general esta en posicion ON aparecera el mensaje Iriabilit
no se podra acceder a ninguna funcién hasta que el mando general sea colocado en posicion OFF.

Frala

O il

/s
@

p———¢

Aumento Disminucion

Mando general ON Mando general OFF Seccion abierta Seccion cerrada de la distribucion* de la distribucion®

* Func. manual: aumenta/disminuye la cantidad de liquido a distribuir;
Func. automdtico: aumental/disminuye la cantidad de liquido a distribuir en intervalos del 10% respecto al valor configurado.

13.2.3 Conmutadores para el mando de las valvulas hidraulicas

Nivelado de la barra Nivelado de la.l Aumento Disminucién de la | Movimiento de la Movimiento de la
barra en el sentido

Desbloqueo Bloqueo ) ) )
a q en el sentido de las de la altura altura seccioén de barra: seccioén de barra:

de la barra de la barra ) ] contrario a las .
agujas del reloj ) . de la barra de la barra apertura cierre
agujas del reloj

El led se enciende cuando uno de los posibles movimientos de la barra es activado.
EI movimiento se activa solamente manteniendo presionado el relativo conmutador. Liberando el conmutador, el movimiento se interrumpe.
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14 CONFIGURACIONES PRELIMINARES AL TRATAMIENTO

CONFIGURAR [Par]]
Sensor de velocidad 11.8
Ancho barra 11.5
Programacion de trabajos 12.1
A REALIZARSE Datos boquilla 12.2
AL PRIMER USO Presién minima de regulacion 12.3
i ini i &
DEL ORDENADOR - — ou Luego de haber llevado a cabo las configuraciones
Velocidad minima 12.5 indicadas, comenzar con el tratamiento eligiendo
Contraste display 12.8 entre la modalidad MANUAL (parr. 14.3.2) o
Guardado de las configuraciones en el pendrive 12.11 | AUTOMATICA (parr. 14.3.1).
Seleccion del tipo rueda 12.4
Factor de correccion caudal 12.6
A REALIZARSE Factor de correccion nivel 12.7
ANTES DE CADA — -
TRATAMIENTO Seleccion del programa de trabajo 14.1
Puesta en cero de los totalizadores 14.2
Llenado cisterna 14.5.1

141 Seleccién del programa de trabajo (Solo para el control automatico)

Antes de iniciar el tratamiento, seleccionar el trabajo correcto, seleccionando entre aquellos pre configurados en el s Lisiisrio (Parr. 12.1).

1 Desde el M clistribiiciom, mantener presionado para acceder a la seleccion del trabajo.
A T T e 2 Presionar para visualizar en secuencia los trabajos pre configurados.
LEE Lha 3 Confirmar la seleccion.

A IzU Marargs *
Numero trabajo

EZ * MENU VISIBLE SOLO CON PROGRAMACIONES PARTICULARES:
% para visualizarlo es necesario activar una de las opciones indicadas.

Caloulo csudal > SarEor os pras. par 1113

N
E@‘@ E% Caloulo prasion Vpa’rr. 11.14

Fig. 81

14.2 Puesta en cero de los totalizadores

Trabaio 83

- 1 Desde el ffarmid clistribaiciom, mantener presionado para
Formmr sy osra’? acceder a la seleccion del trabajo.
2 Presionar para visualizar en secuencia los trabajos pre configurados.

b " 3 Presionar contemporaneamente las teclas hasta que aparece el
X3) E\@‘@ % m\@ mensaje Frirer er cara’?
b 4 Presionar O K para confirmar la puesta en cero.

Fig. 82

Fig. 83

) Visualizacién en secuencia ) . .
Desplazamiento P . Confirma el acceso al menu Sale del menu o de la
de los items de menu o Ok | dificacion del dat dificacion del dat Yy
Aumento/disminucién de los datos CR2HOCICECOTICECaI0 modilicacion el dalo  p.r"10.2

del cursor




e

14.3 Regulacion del dosaje

Bravo 180S puede gestionar la distribucién de los productos quimicos gracias a dos modalidades.
Presionar la tecla AUTO para seleccionar la modalidad deseada: el tipo de regulacion activa durante el trabajo se vera indicada en el display.

14.3.1 Funcionamiento automatico (DEFAULT)

Bravo 180S mantiene constante el dosaje configurado, independientemente de

las variaciones de velocidad y del estado de las secciones de barra.

Y Si fuese necesario, durante la pulverizacion, se puede intervenir en el

e @ especifico conmutador para adaptar la distribucién a las condiciones
del cultivo, aumentando o reduciendo temporalmente el dosaje hasta

un +50%.
Para volver al valor de distribucion configurado, presionar la tecla RATE.

Activar el funcionamiento automatico.
Abrir las valvulas de seccién deseadas.
Posicionar el tractor al inicio del campo a tratar.

Llevar el conmutador general a la posicion ON.

a h ON

Iniciar el tratamiento.

6 Utilizar el conmutador de la valvula de regulacién para modificar
temporaneamente el dosaje.

L]

Parr. 13.2.1 Teclas para el control del ordenador y de las fases de
pulverizacién

Parr. 13.2.2 Conmutadores para el funcionamiento de las valvulas en el
grupo de mando

Fig. 84 Parr. 13.2.3 Conmutadores para el mando de las valvulas hidraulicas
Parr. 13.1 Display

14.3.2 Funcionamiento manual

-

A . ) ) -
e @ La regulacién del dosaje debe ser realizada manualmente utilizando
>

el especifico conmutador.

v
Activar el funcionamiento manual.
Abrir las valvulas de seccion deseadas.

Posicionar el tractor al inicio del campo a tratar.

1
2
3
4 Llevar el conmutador general a la posicion ON.
5 Iniciar el tratamiento.

6

Utilizar el conmutador de la valvula de regulacién para regular la cantidad
deseada.

L1

Parr. 13.2.1 Teclas para el control del ordenador y de las fases de
pulverizacién

Parr. 13.2.2 Conmutadores para el funcionamiento de las valvulas en el
grupo de mando

Parr. 13.2.3 Conmutadores para el mando de las valvulas hidraulicas
Parr. 13.1 Display

Fig. 85

14.4 Cierre automatico de la valvula general

BRAVO 180S puede realizar el cierre automatico de la valvula general con la ayuda de un navegador externo ARAG*: el navegador administra de
manera auténoma la apertura y el cierre de la valvula, evitando la superposicion de areas ya tratadas.

Para utilizar el cierre automatico, conectar el navegador al BRAVO 180S y realizar el procedimiento para el funcionamiento
AUTOMATICO (par. 14.3.1): para mas informacién consultar las instrucciones adjuntas al navegador satelital.

w ATENCION: el cierre automatico NO esta activo durante el funcionamiento manual.

*: estan disponibles para el funcionamiento el navegador SKIPPER y los monitores BRAVO 400S y DELTA80
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14.5 Menu distribucion

En este menu se describen las funciones disponibles durante el tratamiento.

Para casi todos los datos hay disponible un submenu al que se puede acceder presionando contemporéaneamente las teclas “ y w durante 1 segundo.

¢ Indicacién de la velocidad instantanea

SRR e
Valomidad

el v ] .l

mirmil limioe,
1

E2Fy B,

La simulacién de la velocidad de avance permite distribuir el producto
incluso sin un detector de velocidad montado en las ruedas.

La simulacion esta configurada en 6 km/h y se puede variar (si esta
configurada en "Si"), manteniendo presionada la tecla O K y operando
con las teclas yw.

Utilizando esta funcién el dosaje no podra ser el real porque la
velocidad no puede ser detectada.

¢ Indicacion de la presion

SEE e
Fresion

roer ¥ IR A A

Fosme @y osent

fs b

E2Fy B,

Activa el procedimiento de calibracion de "cero" del sensor de presion.

En el caso que sea visualizado un valor de presién en el display, sin
presion en el circuito, es necesario proceder a la calibracion del cero del
sensor:

Presionar O K para poner en cero la sefal residual del sensor de presion.

n Cortrol. sens.d

Se han detectado valores de presion anémalos: verificar el correcto
funcionamiento del transductor. Si el problema persiste, controlar que no
haya residuos de presion en el equipo.

¢ Indicacién del caudal instantaneo

ZEE ha
Cmacial

oo ¥ I A

¢ Conteo de la superficie tratada

288 lha
Suparficis

o0 ¥ IR IEM A

¢ Conteo del liquido distribuido

SEE liha
Lig. distr.

el v]all

* Nivel de la cisterna*

SEE ha
Licg s Danogus

ik

Lige &M Damous
2

27N

Acceder a la funcién de llenado de la cisterna (parr. 14.5.1).

¢ Medicién del tiempo trabajado*

ZEE Liha
Tismpo

mivisb

* Conteo de la distancia recorrida*

HEED ik
Diztancia

anlviasl)

* este item de menu esta presente solo si se selecciona la visualizacion EXTENDIDA del menu distribucién (parr. 11.18).
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14.5.1

Llenado cisterna

Gerneral OFF
Licge &n banogus

Fig. 94

LR, R2EN

1 Desde el &t cliztribuciom, presionar hasta seleccionar el L.ici. & faroguis.
2 Presionar contemporaneamente las teclas para acceder al procedimiento de llenado cisterna.

La gestion de la carga sera diferente de acuerdo a la modalidad seleccionada del ment Fiisie Tarolis
(parr. 11.16). Posibles opciones:

- Marual (Sa)

- Sersor de Hivel (3b)

LIQ. EN TANQUE - MODALIDAD MANUAL

Carga del tangque
Lz ]

A

Fig. 95

oSN

Desde el punto 2 se pasa al mend Do clal bamous
BRAVO 180S visualiza la capacidad de la cisterna: el valor ha sido configurado en programacién avanzada.

3a Configurar la cantidad efectiva de liquido cargado en la cisterna.
4a Presionar OK para confirmar el dato.

WNO es posible programar valores superiores a la capacidad de la cisterna.

LIQ. EN TANQUE - MODALIDAD SENSOR DE NIVEL

Lice &n banogus
£

AT

Fig. 96

Desde el punto 2 se pasa a la pantalla L.ig. & e,
3b Presionar para visualizar en secuencia los items:

Licge &m banogues
BRAVO 180S visualiza la cantidad efectiva de liquido presente en cisterna, detectada por el sensor de nivel.

Cart. Llanado
Encender la bomba de carga y detenerla cuando se haya realizado la carga.
Cuando el sensor de nivel carga esta conectado, el display visualiza los datos de la carga en tiempo real.
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15

MANTENIMIENTO / DIAGNOSIS /| REPARACION

15.1

Errores de funcionamiento

| 0S Mmensajes indicados destellan alternativamente —1

d

sogess
H
sodess’

Fig. 97
MOD. DE MENSAJE EN EL DISPLAY / <
[par] TRABAJO CAUSA SOLUCION
MAN. Imhabilit, Ppal
13.2.2 + Conmutador general ON durante el encendido del * Mover el conmutador general hacia abajo (posicion OFF).
AUTO ordenador
13.2.2 AUTO Maoguinag paracal * Poner en movimiento la maquina agricola.
14.3.1 Conmutador general ON con maquina detenida * Mover el conmutador general hacia abajo (posicién OFF).
Caudal fallanbs!
14.3.1 AUTO Conmutador general ON, maquina detenida pero caudal | *Arrancar la bomba y poner en movimiento la maquina agricola.
a cero
11.11 ism. la sl * Disminuir la velocidad de la maquina agricola.
14'3 1 AUTO LEM. 18 Val. . | = Controlar que el valor de la constante medidor de caudal haya sido configurado
"3 El caudal no alcanza el valor solicitado para la distribucion| .o rectamente.
11.11 Cl Learar * Aumentar la velocidad de la maquina agricola.
14 3 1 AUTO |Huslarar » o « Controlar que el valor de la constante medidor de caudal haya sido configurado
3. El caudal supera el valor solicitado para la distribucion correctamente.
11.12 Mﬁ“- Corbrol, seres,d * Verificar el estado del sensor de presion y que no hayan residuos de presién en
14.5 AUTO | Se han detectado valores de presién anémalos el equipo.
MAN. e
7.2 + L=k e “r”"'“’r’t_’ = ) » Apagar el ordenador y verificar la introduccién del pendrive.
11.17 AUTO El pendrive no ha sido introducido correctamente
Error
. Mﬁ“-  El pendrive esta bloqueado. * Apagar el ordenador y desbloquear el pendrive.
AUTO * El pendrive no tiene espacio disponible * Dejar espacio disponible para nueva informacion: cancelar los archivos no
necesarios del pendrive.
MAN. Cir e e s TR
12.12 + Mo i alr’u..unt, CEETUREIM - « Guardar los datos.
AUTO La configuracién del ordenador no ha sido guardada
MAN. i P CTEIRE TR
11.17 + Hrche i "",r,“'“'*'r‘t“ *.:THM..‘,T}«.L.-* . » Guardar los datos.
AUTO La configuracién de la cisterna no ha sido guardada
ok Incorrsoto
1117 MAN. * El archivo relativo a la configuracién del ordenador
12.12 + (SETUF.EIH) esta danado. * Guardar los datos nuevamente.
i Auto |, El archivo relativo a la configuracion de la cisterna
(THHELTEL) esta danado.
GRS dimeout
7.1 Mﬁ"' » Conexién errada del cable para receptor. * Controlar la conexién con el receptor.
7.2 AUTO * El cable de conexion al receptor esta dafiado  Sustituir el cable.

* El receptor esta dafiado

 Sustituir el receptor.
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15.2

Inconvenientes y soluciones

INCONVENIENTE

CAUSA

SOLUCION

El display no se enciende

Falta alimentacion

« Verificar las conexiones en el cable de alimentacion (parr. 8.2)

El ordenador esta apagado

* Presionar el pulsador de encendido

No se pueden mandar las valvulas

Las vélvulas no estan conectadas

* Conectar los conectores (parr. 9.2)

No se abre una valvula

No llega corriente a la valvula

* Controlar la conexion eléctrica y el funcionamiento de la valvula

El display no visualiza la velocidad

Configuracién errada

» Controlar la programacion de la constante rueda (parr. 11.8)

No llega la sefial del sensor de velocidad

* Controlar las conexiones con el sensor de velocidad (parr. 9.4)

La velocidad visualizada no es precisa

Configuracion errada

« Controlar la programacion de la constante rueda (parr. 11.8)

La visualizacién del volumen de distribucion
es imprecisa

Configuracion errada

* Controlar la programacién del ancho de barra (parr. 11.5)

 Controlar la programacién de la constante medidor de caudal

(parr. 11.11)

* Controlar la programacién de la constante rueda (parr. 11.8)

* Controlar la programacion del tipo de valvulas de seccién (parr. 11.9)
* Controlar las conexiones con el sensor de velocidad (parr. 9.4)

El conteo de la superficie tratada visualizado
en el ordenador es distinto del realmente
tratado

Configuracion errada

« Controlar la programacién del ancho de barra (parr. 11.5)
e Controlar la programacion de la constante rueda (parr. 11.8)
« Controlar las conexiones con el sensor de velocidad (parr. 9.4)

No se ha realizado la puesta en cero del totalizador

* Poner en cero el totalizador (parr. 14.2)

El conteo de la distancia recorrida visualizado
en el ordenador es distinto del real

Configuracion errada

« Controlar la programacion de la constante rueda (parr. 11.8)
« Controlar las conexiones con el sensor de velocidad (parr. 9.4)

No se ha realizado la puesta en cero del totalizador

* Poner en cero el totalizador (parr. 14.2)

El conteo del liquido distribuido, visualizado en
el ordenador es distinto del valor de los litros/
gpm realmente erogado

Configuracién errada

* Controlar la programacién de la constante medidor de caudal
(parr. 11.11)
* Controlar la programacion del tipo de valvulas de seccién (parr. 11.9)

Uso de valvulas de seccion de tres vias sin haber
calibrado los retornos calibrados

* Realizar la calibracién

No se ha realizado la puesta en cero del totalizador

* Poner en cero el totalizador (parr. 14.2)

No se alcanza el valor del volumen
de distribucién configurado para el
funcionamiento automatico

Configuracion errada

e Controlar la programacion del dosaje (parr. 12.1)
« Controlar la programacién del ancho de barra (parr. 11.5)

Equipo no apto para el caudal solicitado

* Controlar la regulacion de la valvula de maxima presion
« Controlar que la valvula de regulacién sea apropiada para el tipo de equipo

Funcionamiento errado de la valvula de regulacién

* Controlar el funcionamiento de la valvula

La visualizacion de la presion instantanea es
imprecisa

Configuracion errada

* Controlar la programacion del fondo escala para el sensor de presion
(parr. 11.12)

* Controlar las programaciones que se refieren a las boquillas en uso
(parr. 12.1-11.15-11.5)

Falta calibracién del sensor de presion

* Realizar la calibracién (parr. 14.5)

Instalacion errada del sensor de presion

* Controlar las conexiones con el sensor de presion (parr. 9.4)

No se visualiza la presion instantanea

Configuracion errada

* Controlar la programacioén del sensor de presion (parr. 11.12)

El ordenador no recibe la sefial del sensor de
presién

 Controlar las conexiones con el sensor de presién (parr. 9.4)

Instalacién errada del sensor de presién

 Controlar las conexiones con el sensor de presién (parr. 9.4)

La visualizacion del nivel cisterna no es
precisa

Falta calibracién del sensor de nivel

¢ Realizar la calibracion (parr. 11.17)
* Repetir la calibracion del sensor de nivel (parr. 11.17)

Instalacién errada del sensor de nivel

 Controlar las conexiones con el sensor de nivel (parr. 9.4)

Durante el procedimiento de calibracién de
la cisterna, la cantidad erogada esta siempre
en cero

Instalacién errada / ausencia del medidor de caudal
en el equipo

* Controlar las conexiones con el medidor de caudal (parr. 9.4)
* Instalar el medidor de caudal en el equipo (parr. 7.1)

Valvulas de seccion y mando general en posicion
OFF

e Llevar las valvulas de seccion y el mando general a la posicion ON
(parr. 13.2.2)

15.3 Normas de limpieza

- Limpiar exclusivamente con un pano suave humedecido.
- NO utilizar detergentes o sustancias agresivas.
- NO utilizar chorros de agua directos para la limpieza del monitor.
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16 DATOS TECNICOS
¢ Menu Avanzado
Dato Descripcion Min. Max. UDM DEFAULT Otros valores que se pueden configurar / Notas
|dioma Idioma de visualizacion B _ _ Inalés Inglés, Italiano, Espanol, Portugués, Francés, Aleman,
9 Polaco, Croata, Hungaro, Griego, Ruso, Turco,Checo
Unidad de medida Unidad de medida para la - - - EU  |US, USTURF
visualizacion
. Numero de vélvulas de seccién
Num.de secciones ) 1 7 - 5 -
presentes en el equipo
o 0.00 30.00 m 4.00 Para visualizar este valor es necesario configurar el ancho
Anch. tot. barra Seccion 1 +7 i
0.0 100.0 ft 13.1 de cada seccién de barra
Con.dispositivo Presencia de dispositivos _ _ _ Ninguna Dispositivo ext.
disp conectados 9 LOG serial
Habilit. log USB Creacién Log en Pendrive - - - No Si
Rueda Deshabilitado 999.99 Egﬁ.n&/gllf 50.00 Numero de la constante que se debe configurar: 1 + 3
Sensor velocidad 999.99 in/pls ’ 19.68 Reagrupa los submenu: Calculo manual, Calculo autom.
Fuente GPS -- - - No Si
Valvula seccion -- - - 3 vias 2 vias
. . Manual
Valvulas Gestion seccion. -- - - (Modo P) Auto (Modo M)
Regulacion - - - 3 vias 2 vias
Principal - - - 3 vias 2 vias
. Orion -- - - - .
Medid. de Caudal oo Dato necesario para calcular el caudal
EU: pls/I 600
Const. med.caud. Constante Deshabilitado| 30000 US - TURF: Dato necesario para calcular el caudal
pls/gal 2271
Dat . determi 1000.0 EU: bar
Sensor de pres. ato necesario pejtra terminarin shabilitado Deshabilitado | --
la presién instantanea US - TURF:
14500
PSI
. . . Sensor de pres.
Calculo caudal® Sensor_ ut|lI|zac‘ig para el calculo -- -- -- Medid. de |, Solo en el caso en el cual se encuentre habilitado el
de la distribucién Caudal -
sensor de presién
. Habilitacién/deshabilitaciéon .
Calculo presion . o - - - No Si
célculo presién
Numero boquillas* Numero boquillas presentes en 1 1000 ~ 40 Solo si se enguentra configurado el dato "Si" en el item
la barra precedente (Calculo pres.).
La opcidn activa influye
Fuente Tanque en toda la configuracion -- - - Manual Sensor de Nivel
del Ajuste Tanque
1 20000 EU: | 1000
Volumen tanque N . -
. q 1 5500 US - TURF: 264
Ajuste Tanque Manual gal
1000 EU: 50 Debajo de este valor, el ordenador genera una alarma
Reserva tanque No US - TURF: s f ’
264 gal 13 acustica y visual
Menu Distribucion Permite seleccionar si se - - - Extendido | Reducido

visualizan o no los totalizadores|

pls = impulso

turn = revolucion
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¢ Menu Usuario

DATOS TECNICOS

Temperatura de ejercicio

Dato Descripcion Min Max. UDM DEFAULT Otros valores que se pueden configurar / Notas
Seleccién trabajo que se puede 1 10 B - -
configurar
Tipo Dosific. - - - Constante | Variable, Deshabilitado
Progr. Trabajos 9999.9 EU: I’ha -
Dosif. program. Off US - TURF: _ -
9999.9 GPA
Tipo boquilla - - - 1ISO USRA+E
Tipo boquillas -- -- -- - Seleccién boquilla configurable: ISO, USR
0.01 99.99 EU: I/min 1.00
- TURF:
Datos boquilla cee 0.001 99999 USGPkJ" 0.264 Valor modificable SOLO para boquil lizad
0.00 9990 EU bar 30 alor modificable para boquillas personalizadas
Presion 0 9999 US - TURF: 24
PSI
o L 100.0 EU: bar
Min. reg. pres. Mwma_presmn para bloqueo Deshabilitado US - TURF: | Deshabilitado | --
regulacion automatica 1450 PSI
Seleccion rueda Seleccion rueda pre configuradal 1 3 -- - -
Debajo del valor configurado, 99.9 EU: km/h
Velocidad minima el ordenador interrumpe la Deshabilitado US - TURF: | Deshabilitado | --
pulverizacion 99.9 MPH
Correcc. Caudal Factor de densidad del liquido 0.01 10.0 - 1.00 --
0.01 100.00 EU: kg/I 1.00
Correcc.de nivel Peso del liquido - : -
4 0.01 1000.00 US - TURF: 133.53
oz/gal
Contraste pant. Regulacién del contraste 0 100 % 50 -
Tonos de alarma Activacion / desactivacion tonos - - - Habilitado | Deshabilitado
alarmas
Tonos de tecla Activacion / desactivacion tonos -- -- - Habilitado | Deshabilitado
teclas
¢ Valores de distribucion
Dato Min. Max. UDM Descripcion Notas
0 99999 EU: I/ha . - o - . . '
Volumen aplicado 0.0 99999.9 USA: GPA E)r?ir&t;lcéagedseul|(ll:fl;ici>edlstrlbU|do por t\jllljsr:iltzaeclict)r;r;rl:igrrlltr:era linea del display,
0.00 [99999,99 US TURF: GPK P
. 0.0 199,9 EU: km/h . )
Velocidad 0.0 199.9 US-US TURF. MPH Velocidad de avance del medio --
) 0.0 999,9 EU: bar - o Presente solo si en el item de MenU avanzado
Presion Presién de distribucion hp i )
0 9999 USA: PSI Calculo presion” se ha seleccionado el valor Sl.
0.0 999,9 EU: I/min Liquido distribuido por unidad de . . .
Caudal 0.0 999.9 US - US TURF: GPM_| tiempo Liquido efectivamente erogado por las boquillas
0.000 | 999999 EU: ha Coma movil
Superficie 0.000 | 999999 US: acres Superficie tratada El totalizador aumenta cuando el conmutador
0.000 | 999999 | US TURF: 1000 square ft general estd en ON
- e 0 999999 EU: | - e El totalizador aumenta cuando el conmutador
Liquido distribuido 0 999999 US - US TURF. gal Liquido distribuido general estd en ON
0 20000 EU: | Coma movil
Lig. en tanque 0 5500 US - US TURF: gal Nivel de liquido restante en la cisterna| El totallzadc?r disminuye cuando el conmutador
general estd en ON
Coma movil
Tiempo 00:00 | 10000 | EU-US-USTURF:h |Tiempo trabajado El totalizador aumenta cuando el conmutador
general estd en ON
Desde 00:01 a 99:59 el formato es hh:mm
0.000 | 99999 EU: km Coma mévil
Distancia - Distancia recorrida El totalizador aumenta cuando el conmutador
0.000 | 99999 US - US TURF: miles general esta en OFF
16.1 Datos técnicos del ordenador
Descripcion
Displa LCD alfanumérico
play 2 lineas x 16 caracteres retroiluminado
Tensién de alimentacion 11 + 14 Vce
Consumo (excluidas valvulas) 150 mA
0°C+60°C

+32 °F + +140 °F

Ingresos digitales

para sensores open collector: méx 2000 imp/s

Peso

800 g - Bravo sin mandos hidraulicos
1140 g - Bravo con mandos hidraulicos
(sin cableado)

Proteccion contra inversion de polaridad

Proteccion contra cortocircuito
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17 ELIMINACION AL FINALIZAR SU VIDA UTIL
Eliminar de acuerdo a la legislacion vigente en el pais donde se realiza dicha operacion.
18 CONDICIONES DE GARANTIA

ARAG s.r.l. garantiza este equipo por un periodo de 360 dias (1 afio) a partir de la fecha de venta al cliente usuario (dara fe la carta de
porte).

Las partes componentes del equipo, que a juicio indiscutible de ARAG resultaran con vicios por defecto de material o de elaboracion,
seran reparadas o sustituidas gratuitamente en el Centro de Asistencia mas cercano cuando se realice el pedido de intervencion. Quedan
exceptuados los gastos de:

desmontaje y montaje del equipo en la instalacién original;

transporte del equipo hasta el Centro de Asistencia.

No estan cubiertos por la garantia:

danos causados durante el transporte (rayones, abolladuras y similares);

dafos ocasionados por errada instalacion o por vicios originados por insuficiencia o inadecuado sistema eléctrico o por alteraciones
derivadas de condiciones ambientales, climaticas o de otra naturaleza;

dafos derivados del uso de productos quimicos inadecuados, para pulverizacion, irrigacion, tratamiento con barras o cualquier otro
tratamiento para el cultivo, que puedan producir dafos en el equipo;

averias causadas por omision, negligencia, manipulacion, incapacidad de uso, reparaciones o modificaciones efectuadas por personal no
autorizado;

errada instalacion y regulacion;

danos o desperfectos causados por falta de mantenimiento ordinario (limpieza de los filtros, boquillas, etc.);

todo aquello que pueda ser considerado desgaste normal debido al uso.

La reparacion del equipo se realizara en los plazos compatibles con las exigencias de organizacion del Centro de Asistencia.

No se reconoceran las condiciones de garantia para grupos o componentes que no estén previamente lavados y limpios de los residuos
de los productos utilizados;

Las reparaciones efectuadas en garantia estan garantizadas por un afo (360 dias) a partir de la fecha de sustitucion o reparacion.
ARAG no reconocera ulteriores expresas o supuestas garantias, excepto las aqui previstas.

Ningun representante o revendedor esté autorizado a asumir otras responsabilidades relativas a los productos ARAG.

La duracion de las garantias reconocidas por ley, incluso las garantias comerciales e convenidas para fines particulares estan limitadas,
en su duracion, a la validez aqui indicada.

En ningun caso ARAG reconocera pérdidas de ganancias directas, indirectas, especiales o consiguientes a eventuales dafos.

Las partes sustituidas en garantia seran de propiedad de ARAG.

Todas las informaciones de seguridad presentes en la documentacion de venta y relacionadas con los limites de uso, prestaciones y
caracteristicas del producto deben ser transferidas al usuario final bajo responsabilidad del adquirente.

En caso de controversia, es competente el Foro de Reggio Emilia.
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DECLARACION DE CONFORMIDAD

La declaracion de conformidad se encuentran disponible en el sitio www.aragnet.com, en la relativa seccién.
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Notas
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Utilizar exclusivamente accesorios y repuestos originales ARAG, para mantener inalteradas las condiciones de seguridad previstas por el fabricante. Consultar
siempre la direccion de internet www.aragnet.com
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